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|- Metodologia

A metodologia de ensino contaréd com a adogéo de aulas expaositivas de teoria e exercicios. A exposigdo do
conteddo serd através de apresentagdo e guadro negro. Sempre que possivel serd utilizado MatlabRl para
exemplificagéo de uso dos conceitos e conteiddo abordados. Todo material de aula incluindo provas e exame sera
disponibilizado na pagina briel, de acesso piblico.

2- Datas e Informagies Importantes
(s dias |etivos de aula est&o apresentados na tabela abaixo, com destaque para as datas importantes.

I 05/08 - 12/08 - 19/08 — 26/08 — 02/09 - 09/09 - 16/09 — 23/09 I

I 07/10-14/10-21/10-28/10-04/11-11/11-18/11-25/11 - I
09/12 I




As datas importantes estdo abaixo descritas

Provas e exames: Vistas de Provas e Exames:
23/09/2026: Data da prova do primeiro bimestre (P) 28/08/2026: Vista da prova Pl
2a/11/2026: Data da prova do sequndo bimestre (P2) 01/12/2026: Vista da prova P2
08/12/2026: Data do exame (E) 10/12/2026: Vista do exame

3- Ementa

Introdugén a estabilidade de sistemas lineares e invariantes no tempo (LIT) sequndo Lyapunav. Introdugéo ao problema de
otimizagdo de normas H-2 e H-infinito escritos através de desigualdades matriciais lineares (LMI). Equagéo algébrica de
Lyapunav e Riccati. Introdugéo aos sistemas amostrados sequndo a abordagem hibrida. Equagao diferencial de Lyapunav e
Riccati. Aspectos numéricos da solugio de desigualdades matriciais lineares diferenciais (DLMI). Projetos de sistemas
amostrados baseado em problemas de otimizagao de normas H-2 e H-infinito escritos através de DLMI: controle e filtragem.
Introdugén aos sistemas incertos. Introdugéo ao projeto com limitagdes de performance. Controle preditivo de sistemas
amostrados sequndo a abordagem hibrida. Introdugéo ao projeto de sistemas amostrados néo lineares: formulagéo geral.

4- Composigéo das Notas

A composigdo das notas seque o estabelecido na Norma Reguladora para os Cursos de Graduagan ICA 37-332, que
corresponde & média aritmética entre as notas dos semiperiodos (bimestres) letivos e a nota do exame de fim de periodo. A
média de cada semiperiodo serd composta conforme descrito no quadro a sequir.

M_{1,2}= 0,6 M_PROVA_BIM + 0,4*M_EXERC

onde M X & o grau de trabalho corrente atribuido ao aluno em cada semiperiodo; M_PROVA BIM & o grau abtido na prova
himestral de cada semiperiodo; M_EXERC & o grau atribuido as listas de exercicios do semiperiodo.
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B- ADC e a nossa disciplina

“Todos que hoje fazemos parte do ITA devemos estar comprometidos com o alto padréo académico da Instituigéo e
a busca da exceléncia na formagéo, alicergada na DC e na responsabilidade social.”

Prof. Alberto Adade Filho em Sinais e Sistemas Dinamicos (MPS-22): Plano da disciplina

Espera-se, no ambito da disciplina, que todos adotemos uma postura em que imperem a confianga, o respeito, a adogéo do CERTO PELD
CERTO e a responsabilidade. A conversa e o entendimento s&o sempre estimulados, assim como a autoavaliagdo e a autocritica. Nota-se
que a responsahilidade diz respeito aos deveres de cada individuo com a sua melhor formagéo possivel e com o compromisso com bem-
estar e sucesso de todos, do grupo.




